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Аннотация. Статья посвящена описанию схемы управления 
быстродействующим асинхронным самотормозящимся элек-
троприводом. Приведенная схема позволяет улучшить эксплу-
атационные характеристики асинхронного электропривода, 
резко увеличить интенсивность их пусков, уменьшить пусковой 
ток обмотки статора, с одновременным уменьшением процес-
сов старения изоляции и увеличения срока ее службы и в ито-
ге ведет к повышению надежности и долговечности работы 
всего электропривода в целом. 

Annotation. The article describes the control 
scheme of a high-speed asynchronous self-
braking electric drive. The above scheme 
makes it possible to improve the operational 
characteristics of an asynchronous electric 
drive, dramatically increase the intensity of 
their starts, reduce the starting current of the 
stator winding, while reducing the aging pro-
cesses of insulation and increasing its service 
life, and ultimately leads to increased reliabil-
ity and durability of the entire electric drive. 
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азработаны схемы управления быстродействующим асинхронным самотормозящимся 
электроприводом [1–6]. Такие электроприводы используются на предприятиях нефтегазо-

вого комплекса [7] и других отраслях промышленности [8–9]. Основу такого электропривода состав-
ляют перспективные конструкции асинхронных электродвигателей с короткозамкнутым ротором                                    
[10–14]. 

Одна из разработанных схем управления быстродействующим асинхронным самотормозящим-
ся электродвигателем [1] изображена на рисунке 1. 

 

 
 

Рисунок 1 – Схема управления быстродействующим асинхронным электроприводом 
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Схема управления содержит реверсивный магнитный пускатель, который включает два линей-
ных контактора КМ1 и КМ2 и два тепловых реле защиты КК и автоматический выключатель QF, за-
щищающий электродвигатель М от коротких замыканий в цепи статора (рис. 1). Направление враще-
ния электродвигателя М «Вперед» осуществляется кнопкой SB1, а направление вращения «Назад» 
кнопкой SB2. Кнопка SB3 служит для включения режима реверса или торможения электродвигателя. 
Реле времени КТ установлено последовательно с предохранителями FA, подключает с выдержкой 
времени однополюсный контактор КМЗ в цепи статора. Тепловое реле КК обеспечивает защиту элек-
тродвигателя М от перегрузок. Защита цепи управления осуществляется предохранителями FA. Кро-
ме этого, в схеме управления обеспечивается нулевая защита от исчезновения (снижения) напряже-
ния питающей сети, которая выражается в невозможности самостоятельного включения контакторов 
КМ1 и КМ2 после их отключения. 

Подключение с задержкой времени третьей обмотки статора асинхронного электродвигателя, 
за счет наличия и срабатывания реле времени с последующим подключением однополюсного контак-
тора, позволяет избежать во время пуска режим, при котором ротор находился в заторможенном со-
стоянии. При этом сохраняется полная величина подключенного напряжения к обмоткам статора. В 
результате такого подключения уменьшается пусковой ток, нагрев обмотки статора, что приводит к 
увеличению интенсивности пусков, срока службы, надежности и долговечности работы электродвига-
теля. 

В итоге предлагаемая схема улучшает эксплуатационные характеристиками электроприводов с 
асинхронными электродвигателями со смещающимися короткозамкнутыми роторами. 
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